
Android 15 Camera
模组选型指南
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1 概述

1.1 编写目的
介绍Camera sensor 模组选型，摄像头分辨率，摄像头帧率选型要求。

1.2 适用范围
适用Android Camera开发。

1.3 相关人员
Camera模块开发人员，驱动维护人员，客户支持人员。
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2 Camera模组选型

对物理横屏（如分辨率：1280x800）和物理竖屏（如分辨率：800x1280），对摄像头成像角度是
有不同的要求的。

横屏与竖屏差别（下面左边是物理横屏，右边是物理竖屏）：

图2‑1: 横屏与竖屏差别图

摄像头成像方向有如下两种（左边为0度，右边为90或 270度）：

图2‑2: 成像方向图

正确的配对方式为：横屏时应选择摄像头成像角度为0度的模组。
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图2‑3: 横屏成像示意图

竖屏竖屏时应选择摄像头成像角度为90度或者270度的模组。

图2‑4: 竖屏成像示意图

正确选型后，在配置文件camera.cfg中将camera_orientation配置为摄像头成像角度，这样系统
就可以正确识别摄像头的成像角度。
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3 后置摄像头分辨率要求

后置摄像头要求：分辨率宽 x 高的像素必须大于等于 200 万像素，否则 GMS camera 模块 an‑
droid.hardware.camera2.cts.ExtendedCameraCharacteristicsTest#testAvailableStreamConfigs
这一项会过不了测试。因此在Camera模组选型的时候后置摄像头的分辨率宽 x高的像素必须大于
等于200万像素。

图3‑1: GMS测试要求图

前置摄像头要求：谷歌最新的 CDD 要求如下：MUST have a resolution of at least VGA (640x480
pixels)。
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4 摄像头帧率要求

谷歌 GMS 明确要求需要 sensor 帧率需要有一个稳定在 30 帧的帧率范围，否则 testNoiseReduc‑
tionModeControl 这项会 fail, 所以在驱动在配置的时候需要要精确调整在30帧。
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5 参考资料

以上Camera要求来源

Android CDD网站
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